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1)
2)

3)
4)

Differenza tra robotica tradizionale/industriale e robotica innovativa/mobile
Definizione di catena cinematica
a) Giunti
i) Giunto rotoidale o di rotazione
if) Giunto prismatico o di traslazione
b) Bracci
Esempio planare
Passaggio variabili giunto — variabili cartesiane e viceversa
a) Cinematica diretta e inversa di posizione
b) Cinematica diretta e inversa di velocita
¢) Cinematica diretta di accelerazione

Lezione 2004_02_24.doc data creazione 24/02/2004 18.23

data ultima revisione: 24/02/2004 18.39

Pagina 1 di 1



[

MRGERSCL
- «m.o_-uu_n

. e - - o
E& > “pS | d oouvugiyd

==

UP

= 3va)

- = 120929 + 1INNTD
UJ

= (m=x

v21AvLINID Y NILVD

T —$902/20/ b2



o (8(e))0

d
Xz



