Lezione 25/02/2004
Testo pagg. 8-12

1) Convenzioni grafiche per i giunti
2) Catena cinematica aperta/chiusa
3) Ridondanza
a) Gradi di movimento
b) Gradi diliberta
i) Del compito
i) Del robot
4) Spazio operativo o di lavoro

5) Sistemi di riferimento: mondo, base, pinza, pezzo

Lezione 2004_02_25.doc

data creazione 25/02/2004 17.56
data ultima revisione: 25/02/2004 17.59

Pagina 1 di 1






[ZO0BOT RIPONDANTE

QRADI DI HMoviIHENTO
T W LIBERTA'
- ROBRDT

-ComPITO
SPAZIO D) LAVORO /oveear o



ke m?fb?/vv 2
SPAOJ

Cortito G @d€

POSIZIONE 3
+
A SSETTO 3
P.O.



2s/ozfou - 4



