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Lezione 27/02/2004  
Testo pagg. 77-80 
 
1) Cinematica inversa di posizione: quando sono possibili soluzioni in forma chiusa 

a) Esempi 2 & 3 gradi di movimento planari 
2) Polso sferico 
3) Manipolabilità all’interno dello spazio di lavoro, ellisse di manipolabilità 
4) Cinematica di velocità 

a) Richiamo sulle velocità lineari e angolari 
b) Esempio di manipolatore a 2 gradi di movimento nello spazio 
c) Velocità lineare 
d) Matrice jacobiana 














