Lezione 02/03/2004
Testo pagg. 72-82

a)
b)
c)
d)
e)

Cinematica inversa di velocita

Singolarita: definizioni; configurazioni singolari
Esempi di singolarita di braccio e di polso
Cinematica diretta e inversa accelerazione
Convenzioni di Denavith-Hartenberg: inroduzione
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